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e Mekatronik l.Yaryil

TAR-101 Atatiirk ilkeleri ve inkilap Tarihi-I (2+0)

inkilap ve Benzeri Kavramlarin agiklanmasi, Osmanli Devletinin Gerileme Sebepleri, 19. Yiizyilda Osmanli Devleti’nin
Siyasi Durumu ve Pargalanisi, Tanzimat Donemi, Mesrutiyet Dénemi, Trablusgarp ve l.-Il. Balkan Savaslari, I. Diinya
Savasinin Sebep ve Sonuglari, Mustafa Kemal Pasa, Erzurum-Sivas Kongreleri, Misak-1 Milli ve Tirkiye Blylk Millet
Meclisinin Agilmasi

Ders Kitabi :
Durmus Yalgin ve digerleri, “Tlrkiye Cumhuriyeti Tarihi”, Atatiirk Arastirma Merkezi Yayinlari, 2000.

TUR-101 Tiirk Dili-1 (2+0)

Dilin Tanimi, o6zellikleri, dil-ulus, dil-distince ve dil-kiiltir iliskisi. YerylUzindeki diller ve Tirkcenin Dinya Dilleri
Arasindaki Yeri. Tiurk dilinin tarihsel gelisimi. Atatirk’dn dil devrimi, dil anlayisi, dil ¢alismalari. Turk dilinin ses
Ozellikleri, ses olaylari. Yazim kurallari ve uygulamasi. Noktalama isaretleri. S6zclk bilgisi, kok-ek ve govde, yapim
ekleri, cekim ekleri, sézciik tiiretme yollari. Tiirkiye Tiirkcesine Yabanci Dillerden Gegen Ogeler

Ders Kitabi :
Ali Yakici, Mustafa Yiicel, Mehmet Dogan, V.Savas Yelok, “Universiteler igin Tiirk Dili ve Kompozisyon Bilgileri”, (Ed:
V.Savas Yelok), Ankara, Gazi Kitabevi, 2006.

MAT-101 Matematik-I (4+0)

Aritmetik ve cebirsel islemleri yapabilme. Bir gergel sayinin lisstini, kdkini hesaplayabilme. Kokli, kesirli denklemler
ve ikinci dereceye donlsebilen denklemlerin ¢d6ziimi. Gergcek ve kompleks sayilar, polinomlar, ikinci dereceden bir
bilinmeyenli denklemler. ikinci derece denklemlerde kok katsayi bagintilari ve esitsizliklerin ¢6ziimii. Denklem ve
esitsizlikleri ¢cozebilme. Trigonometrik oranlar kullanabilme. Kompleks sayilari kavrayabilme. Determinant ve Lineer
denklemlerin ¢6ziimi, Diizlemde dogru denklemi, Vektorler, Logaritma.

Ders Kitabi :
1) Akin, Omer, “Fen- Miihendislik Fakiilteleri ve Yiiksek Okul Ogrencileri icin Matematik Analiz ve Analitik

Geometri”, Palme Yayincilik, Ankara.( Ceviri: Adwards&Penney ).2001
2) Balci, Mustafa, “Genel Matematik Cilt 1 ”, Balci Yayinlari, Ankara. 1999
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YAD-101 Yabanci Dil-l (2+0)

Kendini ve arkadaslarini tanitma, selamlasma, iyelik sifatlari, sayilar, isim ve sayilari heceleme, ingilizce Alfabe. isim ve
sayllari yazma. Nesnelerin yerlerini sorma ve cevap verme. Tanimliklar(a,an,the,) Evet hayir sorulari. Where soru
zamiri ve 'To Be' ile kurulan sorular,-s ile biten ¢ogul sézciiklerin telaffuzu. Yer edatlari, nesnelerin yerleri hakkinda
dinleme ve yazma ¢alismalari, "Where are you from?" Sehirler ve ulkeler hakkinda konusma, “To Be” fiili ,olumlu ve
olumsuz climleler, Evet-Hayir sorulari ve kisa cevaplar. Wh- sorulari ,Kisiler hakkinda dinleme ve yazma ¢alismalari,
Kisilik ve dig goriintis hakkinda sifatlar. Giysiler ve renkler hakkinda sorular sorma ve cevap verme. Hava ve mevsimler
hakkinda konusma, iyelik sifatlari ve iyelik zamirleri, Giysiler ve renkler hakkinda dinleme ve yazma calismalari. "but"
ve "and" baglaglari. Simdiki Zaman. Zamani sorma ve sdyleme, Zaman ifadeleri. Simdiki Zamanda Wh- sorulari, "so"
baglaci, Zaman ve eylemler hakkinda dinleme ve yazma calismalari, Glnlik rutin isleri tanimlama, Aile Uyeleri
hakkinda konusma, Genis Zaman. Zaman ifadeleri, Uglincii tekil sahis -s telaffuzu. Ginliik aktiviteler hakkinda yazma
ve dinleme calismalari, Zamanlar.

Ders Kitabi:
Richards,Jack C. “Interchange Intro” Cambridge University Press,1994

ENF-101 Temel Bilgi Teknolojisi (2+1)

Bilgisayar mimarisi. Anakart, islemci, monitor, klavye, RAM, ROM, sabit disk, yazici, seri-paralel port, usb. CD-ROM,
ses karti, flopy, yaziim kavrami ve tiirleri; programlama dilleri; isletim sistemleri. Windows ve Linux isletim sisteminde
temel islevleri yapabilme. Ofis programlarini temel diizeyde kullanabilme. Program yukleme, giincelleme, silme.
Teknik yazi yazabilme ve grafik cizdirebilme. Ofis cihazlarini kullanabilme ve bunlar arasinda bigcim doénisimi
yapabilme. Tarayici, belgegecer, ag kamerasi vb. kullanarak fotograf, belge vb. gibi bigim yaratabilme. Modemleri,
yazicilari, ethernet ve SSCI kartlarini, ses kartlarini ve TV kartlarini taniyabilme. Bilgisayarin tim donanimlarini
birlestirerek yeni bir bilgisayar olusturabilme. Bilgisayar aglari ve iletisimi Veri tabani olusturma. E-mail adresi
olusturma, mail gdnderme ve alma

Ders Kitabi :
Adem Karahoca, “Yonetim Bilisim Sistemleri ve Uygulamalar”, Beta, 1998.
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MEK-101 Temel imalat Teknikleri (2+1)

Kaynak teknigi, Metal Uretim teknigi, Dokim teknigi, Plastik sekil verme teknigi, Talasla imalat teknigi. Torna
tezgahinda kullanilan baglama araglari ve bunlarin tezgaha baglanma bigimleri. Torna kalemlerinin elde edilisleri ve
siniflandiriimasi. Torna kaleminde bulunmasi gereken agilar ve bunlarin kesmeye olan etkileri. Takim ve talas
geometrisi. Ekonomik takim émri ve kesme hizi takim édmrii iliskisi. Kesmenin olusumu. Kesme hizi, devir sayisi, kesme
kuvvetleri ve kesme glciiniin hesaplanmasi. Vida agma usulleri, gesitleri ve kullanma yerleri. Tirtil gekme ve yay sarma
hesaplamalari. Eksantriklerin tornalamasi ve kullanma yerleri. Tornada kesme siresinin hesaplanmasi. Isil islemler.
Sertlestirme, menevisleme, tavlama. Kaynak yontemleri. Yumusak ve sert lehimleme. Metallerin sicak ve soguk
sekillendirilmesi. Toz metaliirjisi yéntemi ile parga Uretimi ve toz metaliirjisi teknikleri.

Ders Kitabi :
Prof.Dr. Selahaddin ANIK, Prof.Dr. Adnan DIKICIOGLU, Do¢.Dr. Murat VURAL, “imal Usulleri”, Birsen Yayinevi, 1999

MEK-103 Talash imalat (2+1)

Talasli imalatta kullanilan; torna, freze, matkap, vargel vb. takim tezgahlarinin tanitilmasi; kesici, ve aparatlarinin
tanitilmasi. Bu tezgahlarda kullanilan operasyon tipleri. Matkaplarin ve torna kalemlerin bilenmesi. El aletleri
kullanarak parca isleme, sekil verme. Pafta, kilavuz ile vida ¢ekme. El ile raybalama. Olgme ve kontrol aletlerinin
kullanilmasi. Markalama. Emniyet kurallari ve torna tezgahin galistirilma bicimi. Torna tezgahi kisimlarinin tanitiimasi,
tezgahinda kullanilan avadanliklarin cesitleri, kullanma yerleri ve kullanma bicimleri ile tezgaha is parcasi baglama.
Tornada kullanilan kesici takimlar (torna kelemi, punta matkabi vb) ve bunlarin kesmeye hazir konuma getirilmesi.
Tornalama operasyonlarinin uygulamalari: silindirik tornalama, konik tornalama, eksantrik tornalama, vida cekme,
delik delme ve blyltme, kire tornalama, tirtil cekme.

Ders Kitabi :
Doc. Dr. Yusuf SAHIN, “Talas Kaldirma Prensipleri 2” , Nobel Yayin Dagitim, Ankara, 2001

MEK-105 Teknolojinin Bilimsel ilkeleri (3+1)
Egitimine uyum saglayabilmesi icin temel fizik kavramlarini taniyabilme. Olgme ve fiziksel biiyiikliikler. Malzemenin
dzellikleri, Kinematik. Dinamik. Denge. is, enerji ve giic. itme ve momentum. Akigkanlar. Elektromanyetik Dalga

Hareketi. Elektriksel potansiyel. Manyetizma. Isigin yansimasi ve kirilmasi

Ders Kitabi:
Orhun, O. “Teknolojinin Bilimsel ilkeleri”. Ulus Matbaasi. Eskisehir. 2003

Yardimci Ders Kitabi:
ismail SARI, Kenan BUYUKTAS ve Sevket YILMAZ, “Teknolojinin Bilimsel ilkeleri”, Seckin Yayincilik, 2008
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MEK-107 Bilgisayar Destekli Teknik Resim (2+1)

Teknik resimde; ¢izgi ¢esitleri, norm yazi ve gesitleri. Cokgen gizimleri, gbriinis ¢ikarma. Perspektif gizimleri. AutoCAD’
de 2 Boyutlu ¢izim ve Olgeklendirme. Bilgisayar ortaminda iz diislim gizimleri. Mesleki sembollerle ¢izim uygulamalari.

Ders Kitabu:
Hldayim BASAK, “Teknik Resim”, Seckin Yayincilik, 2009

MEK-109 Ol¢me (2+1)

Olcmenin tanimi, birimler sistemi, hatalarin siniflandirilmasi ve hesaplanmasi, mekanik élgmeler, kumpas kullanimi,
cetveller. Direng, kapasite ve endiktans ol¢climi Aktif glic, reaktif glic tanimlari ve 6lciimleri, Analog 6lcu aletleri: genel
ozellikler, elektrodinamik aletler. Sayisal 6lgme kavrami. Donustirici ve algilayicilarin 6zellikleri, sicaklik 6lglilmesi,
nem 6l¢imu, gerilme 6l¢imd, ivme 6lgim, dogrusal ve agisal yer degistirme 6lgciimi, akiskanlarin basing ve hizlarinin
Olcimii, seviye Olcimi, motor devrinin ve pozisyonunun Ol¢iimi, foto transdiserler, yakinlik algilayicilari, gtivenlik
amacli sensorler, robotik sensérler, kimyasal sensorler. Osiloskop kullanimi.

Ders Kitabi:
Osman F. GENCELI, “Olgme Teknigi”, Birsen Yayinevi, 1994

Yardimci Ders Kitabi:
Prof. Dr. Halil Pastaci, “ Elektrik ve Elektronik Olgmeleri”, Nesil Matbaacilik, istanbul,2003
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TAR-102 Atatiirk ilkeleri ve inkilap Tarihi-1l (2+0)

Kuva-y1 Milliye ve Cepheler (Adana, Antep, Maras, Urfa), Diizenli Ordunun kurulmasi ve Bati Cephesi, Sakarya Savasi
ve Sonuglari, Baskomutanlik Meydan Muharebesi ve Sonuglari, Mudanya Miitarekesi ve Lozan Konferansi, Saltanat’in
kaldirilmasi, Turkiye Cumhuriyeti Devleti’nin kurulusu, Tlrk Tarih Kurumu ve Tiirk Dil Kurumunun Kurulmasi, Atatirk
ilkeleri, Tirkiye'de Laik Devletin Olusum Siireci, Tirkiye'de Demokrasinin Gelisimi, Tirk Cagdaslasmasinin
Dinamikleri, Ermeni ve Kibris Sorunu islenir

Ders Kitabi :
Durmus Yalgin ve digerleri, “Tlrkiye Cumhuriyeti Tarihi”, Atatirk Arastirma Merkezi Yayinlari, 2000.

TUR-102 Tiirk Dili-1l (2+0)

Cumle Bilgisi, Kelime Gruplari, Cimle ve Ciimleyi Meydana Getiren Unsurlar, Cimle Tirleri, Cimle Coziimlemeleri,
Ciumle inceleme Ornekleri, Kompozisyon, Anlatim Bigimleri, Yaratici, Kurgusal Yazilar, Diisiince ve Bilgi Aktaran
Yazilar, Dilek¢e, Resmi Yazilar (Tutanak, Bildiri, Rapor, is Mektuplari, Oz Gegmis), Dil Yanlislari (Yazim ve Noktalama
isareti Yanhslari, Anlatim Bozukluklari, Sese Dayali Yanlislar).

Ders Kitabi:
Ali YAKICI, Mustafa YUCEL, Mehmet DOGAN, V.Savas YELOK, “Universiteler icin Tiirk Dili ve Kompozisyon Bilgileri”,
Gazi Kiatbevi, Ankara, 2006.

MAT-102 Matematik-1l (4+0)

Diziler, seriler, kuvvet serileri. Kutupsal koordinatlar, R3'de vektorler, egriler, dogrular ve diizlemler. Lineer denklem
sistemleri ve matrisler. Matrisler ve determinantlar. Limit ve limit alma islemleri. Limit ve streklilik. Tirev kavrami,
tirev alma kurallari. Turevin geometrik anlami ve teget denklemi. Tirev yardimiyla Maksimum ve minimum
problemlerinin ¢éziimii. integral ve belirli integral. integral alma teknikleri ve belirsiz integral. integral yardimiyla
alan ve hacim hesaplari

Ders Kitabi:
Erol YARIZ, “Genel Matematik”, istanbul, Tirkmen Kitabevi, 2003.
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YAD-102 Yabana Dil-1l (2+0)

Kelime vyapilari, sifatlar,0ntakilar,6zetleme. Tarama ,ana fikir ve kelime vyapilari ,baglacglar
Sebep ve sonug iliskisi kelime yapilari. Zit anlamh kelimeler iki kelimeden olusan fiiller bilesik kelimeler. Kelime
yapilari 6ntakilar ,baglaclar ve 6zetleme. Edilgen climleler. Okuma, yazma ve dinleme becerilerini gelistirme.

Ders Kitabi:
Ahmet AKIN ve Okan EMANET, “ingilizce Gramer Dersleri 1”7, Akin yayinlari, 2008

MEK-102 Bilgisayar Destekli Tasarim (2+2)

Bir CAD programi kullanarak, dogru ¢izimi. Cember ve yay ¢izimi. Elips, cokgen gizimleri. Tarama. Katman tanimlama.
Blyiltme, kiglltme, Olcek, aynalama. 2B’ lu teknik resim ¢izim uygulamalari. 3B’ lu modellemeye giris. Gincel CAD
programlarinin tanitimi. Olglilendirme. Ornek uygulamalar. Kopyalama, tasima, silme, matris ve desen formatta
kopyalama gibi kolay cizim yontemleri. 2B’lu teknik resimlerin bilgisayarda cizilip ciktilarinin alinmasi icin gerekli
komutlar. Elektriksel sembolleri olusturma ve ¢izim yapabilme. 3B’ lu ¢izim. Kati modelleme

Ders Kitabi:
Kadir GOK, “ AutoCAD 2010” Seckin Yayincilik, 2010

MEK-104 CNC Tezgahlar ve Programlamasi (2+2)

CNC tezgahlar, uygulama alanlari. CNC tezgahlarinin yapisi. CNC torna tezgahlarinin tanitimi ve programlanmasi. M
ve G kodlari. Cevresel ve delik tornalama operasyonlarinin programlanmasi. Tornalama cevrimleri. CNC torna
similasyon programlarinin tanitilmasi. CNC freze tezgahlarinin yapisi, tanitimi ve programlanmasi. Mutlak, artisli
programlama. Dogrusal ve dairesel interpolasyon. Diizlem yiizey, kanal, cep, cevresel frezeleme operasyonlarinin
programlanmasi. CNC freze g¢evrimleri. Alt programlama.

Ders Kitabu:
Prof. Dr. Mahmut GULESIN, “CNC Torna ve Freze Tezgahlarinin Proglamlanmasi (Fanuc)” Asil Yayin Dagitim, 2006

MEK-106 Malzeme Bilgisi (2+0)

Malzemelerin siniflandiriimasi. Atomik baglar, kafes sistemleri. Kristal sistemleri. Yaslanma. Malzeme test yontemleri
: Cekme, basma, egme, burulma, yorulma, vurma ve sertlik dlgme deneyleri. Alasim, faz, bilesen tanimi. Faz kanunu,
soguma egrileri. Demir-sementit faz diyagrami. izotermal déniisim ve devaml soguma diyagramlari. Celiklerin isil
islemleri, celik standartlari. Alasim elementlerinin rolii. Paslanmaz celikler, takim gelikleri, yiksek hiz ¢elikleri. Metal
olmayan malzemeler.

Mehmet ERDOGAN, “Agiklamali Malzeme Bilimi Terimleri S6zIGg(”, Nobel Yayin Dagitim, Ankara, 2001
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MEK-108 Mekanik (2+0)

Mekanigin Tanimi ve Siniflandirilmasi, Amaci, Temel kavramlar, Mekanigin Prensipleri - Newton Kanunlari, Boyut
Analizi., Vektdor Mekanigi, Moment - Dizlem ve Uzaysal Problemler, Diizlem ve Uzay Sistemlerin Dengesi, Yayili
Kuvvetler — Agirhk Merkezleri — Cizgisel elemanlarin agirlik merkezleri, Bag kuvvetleri: Tekil kuvvet ve yayili yikler,
reaksiyon kuvvetleri ve hesaplanmasi Dizlem Yiizeylerin Geometrik Merkezi, Hacim Merkezleri - Kiitle Merkezleri,
Atalet Momentleri, Kitlelerin Atalet Momentleri, Dinamik denge - Atalet kuvveti, Tasiyici sistemler: Kafes sistemleri,
cerceveler ve makinalar Maddesel Noktalarin Kinematigi (Yer degistirme - Hiz - ivme) Vektér fonksiyonlarinin
tlrevleri. Mutlak ve Bagil hareket. Koordinat Donlisimleri. Kirislerin Egilmesi: Dlsey yiklQ kirislerde kesme kuvveti
ve egilme momentleri hesap ve ¢izimleri Strtiinme: Sirtiinme ve kanunlari yataklar, kayis kasnak sistemleri

Ders Kitabi:
F.P.BEER, “Mihendisler icin Mekanik (Statik)”, cev. F. Keskinel, T.Ozbek, Birsen Yayinevi, 2008

MEK-110 Hidrolik ve Pnématik Sistemler (2+1)

Hidroligin Temel ilkeleri, Siireklilik ve Bernouilli esitligi, Hidrolik akiskan olarak kullanilan yaglarin temel 6zellikleri,
Hidrolik Elemanlar ve Devreler, 6-2/2, 3/2, 3/3, 4/2, 4/3, 5/3’lik v.b. yon kontrol valflerinin calisma sistemleri.
Hidrolik akigkan giicli, Kuvvet, Basing, Is, Giic ve Enerji kavramlar, Hidrolik akiskan cesitleri; Hidrolik Sistemler:
Hidrolik devre elemanlari, Hidrolik devrelerin calisma prensipleri;Pnématigin Temel ilkeleri, Pnématik Elemanlar ve
Devreler, Pnématik devrelerdeki yon, akis ve basing valfleri, Yon kontrol valflerinin yol ve konumlarini sembolleri,
NOT, AND, OR, NAND, NOR, XOR, XNOR kapilari ve pndmatikte kullanimi. Periyodik bakim.

Ders Kitabi:
Kemal DEMIREL, “Hidrolik Pnématik”, Birsen Yayinevi, 2010

MEK-112 Devre Analizi (3+1)

RLC devre elemanlari ve teoremleri. Kirchhoff Kanunlari, Seri-Paralel Diren¢ Devreleri Devre topolojisi. U¢gen-Yildiz
Donlstmu. Cevre Akimlari Yontemi. DUgim Noktasi Yontemi Slperpozisyon Yontemi. Theven Esdeger Devreleri.
Norton Esdeger Devreleri. Bagimsiz ve bagimli kaynaklar Bobin ve kondansatorli devreler. Devrelerin diferansiyel
denklemleri. Birinci ve ikinci mertebeden devrelerin analizi. Periyodik akim ve gerilimler, ortalama ve etkin degerler
Sinlissel akim ve gerilim, fazérler, empedans. Alternatif akim devrelerinin frekans bolgesi analizleri. Alternatif akim
devrelerinde glic ve glic katsayisi. Alternatif akim devrelerinde cevre ve digim yontemlerinin uygulanmasi.
Alternatif akim devrelerinde devre teoremlerinin uygulanmasi

Ders Kitabu:
Prof. Dr. Serafettin OZBEY, “Elektrik Devre Analizi I-1I” Seckin Yayincilik, 2009
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ENF-201 Programlama (C ++) (2+1)

C fonksiyonlari, Degiskenler, Sabitler, Operatorler, Sart ifadeleri, dongiler. Program denetim deyimleri, Kitliphane
fonksiyonlari, Diziler, isaretgiler, matris islemleri. Bit operatérleri, Dosyalar.

Ders Kitabi:
Rifat COLKESEN, “C Programlama Dili”, Papatya Yayincilik, 2000

MEK-201 Bilgisayar Destekli imalat | (2+2)

CAD/CAM ortaminda tasarim ve geometrilerin tanitiimasi, 2B, 3B ¢izim komutlari ve 6l¢ilendirme, 3B modelleme ve
komutlari, Dosyalama, Dizenleme ve Yardimci komutlar, Takim secimi ve takim tasarimi, Geometri ve islem
tanimlama, Kesici takim konum bilgilerinin olusturulmasi, Baslangi¢c noktasi tanimlanmasi, Takim baslangi¢ dizlemi
ve bosluk dizlemi tanimlama, Kesme parametreleri tanimlama, Kesici takimin is pargasina yaklasma, dalis ve takim
geri cekilme yontemleri, Prizmatik parcalar icin profil isleme, kanal isleme, cep isleme, ylzey isleme, delik delme ve
isleme yontemleri, Silindirik parcalarda alin tornalama, profil isleme, kanal agma, delik delme, i¢ ve dis vida agma
islemi ve parca kesme yontemleri, CAD/CAM programlarinda simuilasyon moddllerinin kullanimi, CAD/CAM
programlarinda post tanimlama, Otomatik CNC kod tiretilmesi, DNC ve RS-232 yardimi ile CNC parga programlarinin
CNC tezgahlara gonderilmesi, CNC torna ve freze tezgah kontrol panellerine veri aktarimi ve prosedirin
tanimlanmasi, CNC tezgah (zerinde is parcasi sifir noktasinin tanimlanmasi

Ders Kitabi:
M., Gilesin, A., Gilli, 0., Avci, G., Akdogan, “MASTERCAM ile Tasarim ve Uretim Modelleme”, Asil Yayin Dagitim,
Ankara, 2005.

MEK-203 Mekanizma Teknigi (2+0)

Mekanizmalara giris:Temel kavramlar, mafsallar ve uzuv tipleri. Eleman ¢ift, kinematik zincirler. Serbestlik derecesi,
Griibler denklemi, mekanizmalarin siniflandirilmasi. Mecburi hareketlilik, kinematik degisim ve déniisim. Ani dénme
merkezleri ve Aranhold-Kennedy Teoremi. Konum analizi:Hala kapanis denklemleri. Hiz analizi: Ani dénme
merkezleri. ivme analizi: Grafik ve analitik yéntemler. Karmasik sayilari kullanarak konum,hiz ve ivme analizi. Basit ve
planet disli sistemleri. Kam mekanizmalarina giris Mekanizmalarin Kinematik Analizi; konum analizi, hiz analizi, ivme
analizi. Kol Mekanizmalari; Grashof Teoremi, dort cubuk mekanizmasi, krank-biyel mekanizmasi. Kam mekanizmalari

Ders Kitabi:
Eres SOYLEMEZ, “Mekanizma Teknigi”, Birsen Yayinevi, 2000
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MEK-205 Elektronik (2+1)

Yari iletkenlerin yapisi, katkili malzemeler, pn bilesimleri, Diyotlarin yapisi, karakteristiklerinin incelenmesi, diyot
uygulamalari, kenetleme ve kirpma devresi deneyleri, Zener diyot karakteristiginin incelenmesi. Zener diyotun
reglilator olarak kullanilmasi. Transistor ve FET lerin yapisi, karakteristiklerinin incelenmesi, modellemesi.Transistorli
ve FET’li ylkselte¢ devrelerinde 6ngerilimleme hesabi ve kiiglik sinyal analizi. Yariiletken anahtarlar;MOSFET, IGBT.

Ders Kitabu:
Hasan Selcuk SELEK, “Analog Elektronik 1”, Seckin Yayincilik, 2008

MEK-207 Biyomedikal Cihaz Teknolojileri (2+0)

Biyomedikal Cihaz Teknolojisinin gelisimi ve tarihcesi, diger bilim dallariyla olan iliskisi; biyopotansiyel sinyaller ve
olusumui; tibbi cihaz donistiirlicli ve elektrodlari, gesitleri ve 6zellikleri; insan-enstriimantasyon sistemi. Biyomedikal
enstriimantasyon ve biyolojik sinyallerin 6lctimlerinin temel prensipleri. Tibbi cihazlari genel olarak tanima, kulanim
alanlarina gore ayirt edebilme, hastane cihazlarinin glivenligini test edebilme ve bakimini yapabilme.

Ders Kitabi:
Prof. Dr. Halim SONCUL, “Biyomedikal Bilisim Saglik Hizmetleri Ve Biyotipta Bilgisayar Uygulamalar”, Gilines Tip
Kitapevleri, 2009

MEK-209 Algilayiclar (1+1)

Sensorler Sinyaller ve Sistemler, Sensor ve Transduser Karakteristikleri, Elektriksel-Optik-Mekanik Prensipler
,Yiikseltme Devreleri, Sinyal Dénistiirme ve Sinyal iletim.

Ders Kitabi: Dog. Dr. Osman GURDAL, “Algilayicilar ve dénistiriiciler”, Nobel Yayin Dagitim, 2000

MEK-211 Elektrohidrolik ve Elektropnomatik Sistemler (2+1)

Elektrohidrolik sistemin yapisi, elektroteknige ait temel bilgiler Hidrolik devre elemanlari. Elektropnématik sistem
elemanlari. Bir devrenin direkt ve endirekt kumandasinin 6gretilmesi, ektropnématik sistemlerin kurulmasi, zaman
roleli devreler, Pnomatik devre elemanlarinin elektrik analojisi, Gli¢ boéliminin pndématik, kontrol boliminin
elektriksel olarak gerceklestirilmesi, Kontrol teknolojilerinin incelenmesi, Zamana bagli kumanda ve zaman réleleri
hakkinda bilgiler, Basinca bagh kumanda ve basing salterlerinin 6gretilmesi (P/E ve E/P konverterleri), Sinyal
¢akismalarinin  6nlenmesi, sinyal silme, Gig¢ boéliminin pndmatik, kontrol boliminin elektriksel olarak
gerceklestirilmesi, Sirali kontrol devreleri icin program yontemleri, Koruyucu devreler ve elemanlari, Kompleks
elektropnématik devrelerin olusturulmasi,
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Ders Kitabi: Yavuz EMINOGLU, “Pnématik Elektropndmatik Kumanda”, kendi yayini, 2006

MEK-213 Mikroislemciler ve Mikrodenetleyiciler-I (3+1)

Mikroislemci tabanh sistemler; mikroislemci tipleri, hiza, fiyata, giris-cikis port sayilarina, komut seti ve fiziksel
ozelliklerine gore karsilastirma. Mikroislemci tabanli sistemler i¢in yazilim ve yazilim tasarimi; islem ve sartlarin ifade
edildigi akis diyagramlari veya Pseudo Kodlari, program yazilimi. Anahtar, LED’ler, motorlar, isiticilar, tus takimi, LCD
ve LED gostergeler, yazicilar, ADC ve DAC’ ler gibi harici elemanlar ile haberlesme gerektiren uygulamalar igin
yazilimin test edilmesi, program calistirilmadan dnce uygun test data ile testi, sonuclarin dokiimantasyonu, yazilim
Debug araclarinin kullanimi. 8051 ve PIC "F84 mikrodenetleyicilerinin yapisi, calismasi, programlanmasi ve
uygulamalari

Ders Kitabi: Nurettin TOPALOGLU ve Salih GORGUNOGLU, “Mikroislemciler ve Mikrodenetleyiciler”, Seckin Yayincilik,
2003

MEK-215 Programlanabilir Lojik Denetleyiciler-1 (3+1)

PLC tanitimi, cpu gesitleri, enerji baglanti sekli, Kumanda devre elemanlari ile baglanti, PLC-Bilgisayar haberlesmesini
saglama, program yiikleme-silme érnekleri, PLC de programlama mantiklari, stl-ladder érnekleri yapma, i¢ ve dis réle
basit uygulamalari yapma, Kesik ve sirekli calisma, mihirleme kontagi, Set-reset rélesi, Kenar tetikleme komutlari,
sinir anahtarlari, asiri akim rélesi, dustk/ylUksek gerilim roleleri ve ilgili problem ¢oézlimleri, Zaman réleleri, diiz
zaman rolesi, Ters zaman rolesi, Saklamali tip zaman rélesi, Sayicilar, yukari yonll sayici, ilgili SM adreslerinin
tanitimi. Asagi yonli ve yukari-asagi yonli sayicilar, Sayi sistemleri, 2’lik, 10’luk ve 16’lik sayi sistemleri birbirlerine
donlsim, plc de kullanimi, tasima kopyalama komutlari, Matematiksel islem komutlari, analog bilgi okuma, PLC
kontrolli frekans konverter ile asenkron motor hiz kontroli. Yiksek hizli sayicilar. PWM sinyal Giretme.

Ders Kitabi:

ismail COSKUN, Mahir DURSUN ve Ali SAYGIN, “Kumanda Teknikleri ve PLC”, Gazi Universitesi Rektorligii Merkez
Yayin Komisyonu Baskanhgi 16.05.2008/9 tarih ve sayili ders kitabi, Ankara, 2008
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e Mekatronik V.Yanyil

MEK-202 Bilgisayar Destekli imalat Il (2+2)

Esnek Uretim sistemleri-FMS, FMS imalat sistem &rnekleri, Uretim sisteminde bilgisayar kontroliiniin yapisi,
CAD/CAM sistemlerinde tasarim sirecinin basamaklari ve CAD sisteminin yapisi, CAD/CAM sistemlerinde kullanilan
standart veri tabanlari ve standart veri tabaninda sistemler arasi veri degisimi, CAD/CAM veri aktarimi ve veri akisi,
CAD/CAM sistemlerinde kullanilan tasarim teknikleri, Tasarimdan imalata gecis safhasi, CAD/CAM entegrasyonunda
bilgisayar destekli islem planlama-BDiP, islem planlamasinda kullanilan yaklasimlar, BDiP’ de bilgi akisi, Grup
teknolojisi, Grup teknolojisinin CAD/CAM butiinlesmesindeki roll, Parga fabrikasyonu sirasinda is zamani dagilimi,
Parca Uretiminde grup teknolojisi, Parca ailelerinin olusturulmasinda kullanilan ana yaklasimlar, Parca aileleri ve
gelistirilmesi, CNC kod hazirlama yéntemleri, CAD/CAM programlarinin 6zellikleri. DNC sistemler ve yapisi. CAD CAM
entegrasyonu. Uriin tasarimi teknikleri. Bilgisayarda 3B’ lu makina, tiriin modelleme teknikleri. Prizmatik ve silindirik
parca modelleme. Kati ve ylizey modelleme. Yiizeylerin islenmesi icin gerekli operasyonlar. CNC kodlari tlretme
yontemleri ve CNC tezgaha kod génderme. Farkli ve giincel CAD/CAM programlarinin tanitilarak karsilastiriimasi,
CAD/CAM programlari ile 2B, 3B ve kati modelleme uygulamalari, CAD ortaminda parcalarin modellenerek bilgisayar
destekli islem planlamasi yapilmasi ve CNC tezgahlarda imalat uygulamalari

Ders Kitabi:
M., Gulesin, A., Gulld, Y., Kayir, E., Cantiirk, “CATIA CAD/CAM Programi ile Tasarim”, Asil yayin Dagitim, Ankara, 2005

MEK-204 Analog ve Sayisal Tasarim (2+1)

Temel analog tiimdevre yapi bloklari: Akim ve gerilim kaynaklari, besleme gerilimi ve sicakliktan bagimsiz kutuplama.
Kapi devrelerine genel bakis. MOSFET’ lerin anahtarlama 6zellikleri. MOS ve CMOS kap1 devreleri. Bipolar jonksiyonlu
diyot ve transistorlerin anahtarlama 6zellikleri. DRL, DTL, TTL, STTL ve LSTTL devreler. D/A ve A/D ceviriciler. Sayisal
Kavramlar, Sayi Sistemleri, Mantik Devreleri, Mantik ifadelerinin Sadelestirilmesi, Bilesimsel Devreler, Flip-Flop’lar,
Sayicilar, Kaydedici ve Tutucular, Bellek Birimleri, Dondstlriiciler, Sayisal Modulasyonlar.

Ders Kitabu:
Prof. Dr. Hiiseyin EKiZ, “Mantik devreleri ve Sayisal Elektronik”, Degisim Yayinlari, 2005

MEK-206 Olgme (CMM) ve Kalite Kontrol (2+1)

Boyutsal Olciim, Dogrusallik, Diizlemsellik ve Diklik Olgme Yontemleri, Agi Olgme, Yiizey Purizlilik Olgme
Yontemleri, Sertlik Olcme Yontemleri, Optik Olgme Yéntemleri, Olgiim noktalarinin belirlenmesi Par¢a 6lgiim
yeterlilikleri Koordinat Olciim Cihazi ile Olciim (CMM), Hizli Prototipleme ve Koordinat Olciim Cihazi ile Olg¢iim
(CMM), CMM Tipleri, Tasinabilir CMM, Kavramlar, Optik l¢genleme, Isik kesiti (light section) teknikleri, Fringe
izdisma (fringe projection) teknikleri (3D) Optik lggenleme, Stereometri, Stereometri, Tersine miihendislik.

Ders Kitabi:AKKUS, N., YENITEPE, R.; “Bilgisayarla Biitiinlesik imalat Teknolojileri”, FESTO
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MEK-208 Robotik (2+1)

Robot tanimi: uygulamalari, tirleri. Mekanik yapisi: mekanik, elektrik, pnomatik ve hidrolik siriciler. Robot
duyargalari, kontrol yapisi ve algoritmalar. Robot bilgisayari donanimi: gerekli donanim, arabirimler, ileri donanim
yapilari. Robot yazilimi: robot dilleri, 6rnekler, yazilim gereksinimleri, donlsiim matrisleri. Robotta gérme: goriinti
algilama, kenar belirleme, bilgisayar-gérme arabirimleri. Robot kinematik denklemlerinin g¢ikartiimasi. Robot ters
kinematigi. Hiz kinematigi. Jakobyen. Robot dinamigi

Ders Kitabi: Newton C. BRAGA, “Robotik Mekatronik Ve Yapaz Zeka”, Bilesim Yayinevi, 2010

MEK-210 Giig Elektronigi (2+1)

Guc Elektronigi alanlari, yari-iletken gl anahtarlari, d.a-d.a geviricileri, anahtarlama-modlu d.a kaynaklari, kesintisiz
glc kaynaklari, d.a-a.a eviricileri, hat frekansh denetimli ve denetimsiz dogrultucular. Yari iletken Diyot, SCR, BIT,
MOSFET, Triyak, GTO, MCT ve IGBT Gii¢ Elemanlarinin Calisma Prensibi ve Ozellikleri, Dogrultucularin Calisma
Prensibi, Ozellikleri ve Tiirleri, Yarim ve Tam Dalga, Tek ve Cok Fazli, Kontrolsiiz ve Kontrolli, Omik ve Omik- Enduiktif
Yiikli Dogrultucularin incelenmesi, AA Kiyicilar Tek ve Ug Fazli, Omik ve Omik-Endiiktif Yikli AA Kiyicilar. Eviriciler,
Tek ve Cok Fazli, Kare Dalga ve PWM, Omik ve Omik-Enduktif YiiklG Eviriciler. DA-DA Donlistirme.

Ders Kitabi:Ned Mohan, Tore M.Undeland, William P. Robbins, “Gu¢ Elektronigi Ceviriciler, Uygulamalar ve Tasarim”,
Literatdr Yayincilik, 2006

MEK-212 Proses Kontrol (2+1)

Proses Kavramlari, Blok diyagramlari, Kontrol Cevrimleri, Sistem Modellenmesi, Laplace Donisimleri, Laplace
Transfer Fonksiyonlari Kullanarak Lineer Diferansiyel Denklem C6zimi, Transfer Fonksiyonlari ve Giris-Cikis
Modelleri, Mekanik ve elektrik sistemlerinin durum denklemleri, 1. Dereceden Sistemlerin Dinamik Davranisi, Lineer
Olmayan Sistemlerin Lineerizasyonu ve Simiilasyonu, 2. Dereceden Sistemlerin Dinamik Davranisi, Olii Zamanli
Prosesler,

Ders Kitabi: Benjamin C. Kuo, “Otomatik Kontrol Sistemleri”, Literatiir Yayincilik, Ceviren: Atilla BiR,2009
MEK-214 Mikroislemciler ve Mikrodenetleyiciler-11 (3+1)

Temel arabirim kavramlarini agiklayabilme, paralel ve seri giris cikisi uygulayabilme, USB haberlesme, cevre
elemanlarla baglanti kurabilme, kesme kavramini aciklayabilme ve kesme alt programlari olusturabilme, ADC/DAC
uygulamalari yapabilme, mikroislemci/mikrodenetleyici ile basing, sicaklik, nem, akiskan ve gli¢ kontrold, PIC, DSP,

Dspace islemci yapilari ve programlanmasi.

Ders Kitabi: Orhan ALTINBASAK, “Mikrodenetleyiciler ve PIC Programlama”, Altas Yayincilik, 2000
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MEK-216 Programlanabilir Lojik Denetleyiciler-1l (3+1)

Ana ve alt program kavramlari, veri blok, fonksiyon blok, organizasyon blok, 6zel fonksiyon blok tanimlari, komutlari,
alt déngi yazilimlari, kesmeler, analog okuma-yazma, veri saklama yazilimlari. Noktadan noktaya (PPI), Cok noktali
haberlesme (MPI), Profibus, Profinet, CANbus, Modbus, As-Interface ag yapilari. Master-slave uygulamalari. Scada
yazilimlari ve senkronizasyon.

Ders Kitabi:
Yavuz EMINOGLU, “PLC Programlama ve S7-300”, kendi yayini, 2008
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